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	Félévzárás módja:

(követelmény)
	Évközi jegy

	A tananyag

Robottechnika története, fejlődése, módszerei. Különösen robotkinematika, mozgástervezés.

	Oktatási cél: Ismeretek elsajátítása a robotalkalmazás legfontosabb feladatainak megoldásához. Különös tekintettel a mozgástervezésre. 

	Ütemezés:

	Oktatási hét

(konzultáció)
	Témakör

	1.
	Gyártásautomatizálás, robottechnika, mechatronika fejlődésének története.

	2.
	DNC, CNC, számítógépes irányítás, szervo-technika

	
	

	                3..
	Robot fajták, alkalmazások

	4.
	Hengeres robot kinematikája, mozgástervezése

	5.
	Direkt és inverz kinematika

	6.
	Idő-optimális mozgástervezés 

	7.
	Példa megoldás

	8.
	Humanoid robot

	9.
	Humanoid robot mozgástervezése

	10.
	SCARA robot mozgástervezése

	11.
	Puma-560 részletes vizsgálata

	12.
	Példa megoldás

	13.
	Alkalmazási feladatok vizsgálata

	14.
	Összefoglaló foglalkozás

	Félévközi követelmények 
(feladat, zh. dolgozat, esszé, stb)

	Oktatási hét

(konzultáció)
	Zárthelyik (részbeszámolók, stb.)

	
	A hallgatók 1 házi feladatot oldanak meg a félév során. Az aláírás egyik feltétele az előadások látogatása és a feladat hibátlan megoldása.

	Az értékelés, a lebonyolítás, a pótlás módja, a jegy kialakításának szempontjai

	Az aláírás további feltétele a kapcsolódó gyakorlati órák feladatainak a megfelelő szintű teljesítése.

	A félévzárás módja (vizsga módja: írásbeli, szóbeli, teszt, stb.)

	A hallgató teljesítményének komplex értékelése

	Kötelező irodalom:

	Előadás jegyzet
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	A tárgy minőségbiztosítási módszerei:

Rendszeres ellenőrzés. Feladat megoldások. Stb. 
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